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SBC MP-Bus

MP-Bus-Interface fiir BELIMO®-Stellantriebe

Direkte Anbindung der Aktorik und Sensorik in die Netzwerk-Technologie

Die Vernetzung von Feldgeraten mit
Saia Raumreglern ...

...ermoglicht nicht nur niedrigere Erstellungskosten son-
dern ebenso hohe Funktionalitidt sowie einen kostengiins-
tigen Betrieb. Erreicht wird dies mit den MP-Bus-Modulen
PCD2.T500 oder PCD7.T180S fiir den Datenaustausch
zwischen BELIMO®-Stellantrieben und der Automations-
ebene.

» Software-unterstiitzte Parametrierung und Ansteuerung
der Stellantriebe

» Abrufen von Informationen tiber die aktuelle Klappenstel-
lung, Zustand der Antriebe, Anzahl der Bewegungen usw.

» Ubergeordnete Vernetzung tiber SBC S-Bus (RS-485), EIB,
PROFIBUS DP, LonWorks®, Ethernet-TCP/IP oder BACnet

» Betriebsnaher Eingriff tiber eines der vielen SBC Bedienter-
minals

» Fernkommunikation (iber eines der integrierten analogen
oder digitalen Modem-Module

» Gebdude-Management Uiber Saia ViSi.Plus oder ein
anderes Visualisierungssystem

Eigenschaften des MP-Bus-Protokolles
» Keine Spezialkabel oder Abschlusswiderstande

» Kosteneinsparung durch den reduzierten Aufwand bei der
Verkabelung und die einfache Handhabung

» Einfache Inbetriebsetzung und Unterhalt

» Integration und Austausch von Antrieben auf unkompli-
zierte Art

» Kompatibel zu den BELIMO®-Antrieben mit MFT(2)-Technik

Anschaltmodule PCD2.T500 / PCD7.F180S
» Interface fiir verschiedene SBC-Gerdte und Anforderungen

» Einbindung von bis zu 16 Antrieben und Sensoren pro
Anschaltmodul PCD2.T500

» Direkte Servicegerat-Kopplung fiir das BELIMO®-
Parametriergerat

» MFT-H

» Umfangreiche Software-Bibliothek fiir unterschiedlichste
Antriebsfamilien




MP-Bus-Konzept

Der Feldbus wurde von BELIMO® speziell fir die MFTund
MFT2-Antriebe entwickelt (MFT = Multi-Funktions-Techno-
logie). Saia-Burgess Controls hat fiir die Integration in die
gesamte Regelarchitektur zwei unterschiedliche Anschaltmo-
dule entwickelt.

Ein MP-Bus-Netz
(MP = Multi-Point)
besteht aus einer
3-poligen Kabelver-
bindung zwischen
der Anschaltung
beim Automati-
onssystem bzw.
Regelgerdt und den
Klappenantrieben.
An einem Kommuni-
kationskanal kdnnen

bis zu 8 Antriebe angeschlossen werden. Die Gesamtlange
des Netzstranges hangt entscheidend vom gewahlten Kabel-
querschnitt sowie der Anzahl und Art der angeschlossenen

Antrieben ab. In der Regel wird eine Gesamtlange von ca. 100 m
erreicht. Da die Lange der Verbindung und die Anzahl der An-
triebe beschrankt ist, werden keine weiteren Anforderungen
an die Bustopologie gestellt wie Abschlusswiderstdnde oder
abgeschirmte Kabel.

Direkte Sensorenanbindung

Zusatzlich kénnen zu den angeschlossenen Antrieben weitere
Informationen direkt via Antrieb oder Zusatzmodule auf den
MP-Bus aufgeschaltet werden. Unterstiitzt werden:

» passive Sensoren

» aktive Sensoren

» 2-Punkt-Ein-/Aus-Signale

Mit dem direkten Anschluss herkdmmlicher Sensor fiir Feuch-
tigkeit, Temperatur usw. sowie von Wachtern und Schaltern
an einen MFT(2)-Antrieb werden analoge Sensoren busfahig.
Diese einfache Losung erspart den Einsatz teurer, busfahiger
Sensoren und reduziert die Verkabelung deutlich.

LonWorks', Ethernet-TCP/IP, PROFIBUS usw.

PCD1, PCD2 oder
Kompaktregler PCST mit
MP-Bus-Modul

“

OEM-Anwendungen

Speziell fir kompakte Applikationsformen
kann der MP-Bus zu Kosteneinsparungen

flihren. Bis zu 16 Antriebe und Sensor
lassen sich durch den MP-Bus auf einem
Bus-Segment betreiben. Sdmtliche Zu-
griffe auf die MP-Bus-Informationen von
tibergeordneten Bus-Systemen wie Lon-
Works® oder Ethernet-TCP/IP sind dadurch
gewahrleistet.
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Feld-Anwendungen

€Dy

Durch die minimalen Kabelanforderungen [ .
lassen sich Feldantriebe in Bereichen wie |
individuelle Klappenantriebe, Ventile, VAV-

Regelung, Brandschutz-Technik ansteuern. Von

der Planung bis zur Inbetriebsetzung ist das

effiziente MP-Bus-Netzwerk auf einfachste Art
anwendbar.
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H LonWorks', PROFIBUS

MP-Bus

Ethernet-TCP/IP
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Anschaltmodul PCD2.T500

Anschaltmodul PCD2.T500

Steckverbindung
zu E/A-Bus

Uberspannungs-
Ableitwiderstande

Steckbuchsen fir
BELIMO'MFT-
Parametriergerat

Funktions-LED

MP-Bus-Verbin-
dungsklemmen

Diagnose-
LED

Diagnose-/
Test-AuslGsetasten

Anschaltmodul zu den Automationssystemen PCD1/PCD2
Einsetzbar auf einem E/A-Modulsteckplatz
2 Kommunikationskandle RS-232

2 Aktorik-Anschlusskanale fir je 8 MFT(2)-Antriebe und
Sensoren

vV v vy

» Anbindung von Sensoren unterschiedlicher Art: Passiv- und
Aktivfihler, 2-Punkt-Sensor am Antrieb

» Integrierte Funktionsiiberwachung der Antriebe

» Einfachste Servicekontrolle

Kommunikationssignale

Das Modul PCD2.T500 dient als Schnittstelle zwischen dem
PCD-Automationssystem und den MFT(2)-Klappenstellantrie-
ben von BELIMO Automation AG. Das Modul kann bis zu zwei
Strange (Bus-Anschaltungen) mit je acht angeschlossenen An-
triebe ansteuern. Jeder Strang kann unabhangig voneinander
asynchron betrieben werden. Fiir den unabhéngigen Betrieb
beider Strange sind seitens des Automationssystems auch
zwei logische Kommunikationskanale RS-232 notwendig. Falls
erwinscht, lassen sich jedoch auch beide Strange auf nur
einem logischen Kommunikationskanal betreiben.

Der Datenaustausch erfolgt asynchron mit 1200 Bit/s.

Das Automationssystem fiihrt als «<Master» das Netzwerk.
Die Antriebe sind als «Slaves» konzipiert und kommunizieren
nur auf Anweisung des Masters.

Bedienelemente auf PCD2.T500

Steckbuchsen fiir MFT-Parametriergerat von BELIMO®

Fur die Strange A und B stehen Steckbuchsen zur Verfligung,
die bei abgenommenem Deckel der Steuerung, den Anschluss
eines MFT-Parametriergerates von BELIMO® erlauben. Sobald
das Gerat eingesteckt wird, schaltet der Kommunikationsan-
schluss automatisch vom Anschaltmodul auf das Parametrier-
gerdt um. Gleichzeitig wird dies der Steuerung mitgeteilt um
nicht ein Kommunikationsabbruch vorzutduschen.

Von BELIMO® gibt es folgende Parametriergerate:
MFT-H

Mit eigener Speisung/Batterie
MFT-P mit Adapter ZIP-RS-232

Handbediegerat
PC-Tool

Diagnose- und Test-Auslosetasten

Fir jeden Strang ist eine Bedientaste vorgesehen, welche das
Starten eines Tests fiir das fehlerlose Kommunizieren mit allen
angeschlossenen Antrieben auslést.

Diagnose-LED

Links von den Tasten sind zwei LED angebracht (links fiir
Strang A, rechts fiir Strang B) und zeigen, im Zusammenhang
mit den Tasten, das Ergebnis einer durchgefiihrten Diagnose
an. Kommuniziert ein angeschlossener und adressierter An-
trieb nicht korrekt mit der PCD-Master-Station, blinkt die

LED. Dabei ist die Anzahl der Blink-Zeichen identisch mit der
Bus-Adresse des Antriebes und wird mit Unterbrechung 5-mal
wiederholt.

Funktions-LED

Diese LEDs sind auch bei aufgesetztem Deckel der Steuerung
sichtbar und zeigen folgende Zustande:

LED leuchtet nicht leuchtet
0 Kanal 1 = Strang A Kanal 1 =Strang B
Kanal 2 = Strang B
1 1 Strang A ist eingeschaltet Strang A ist ausgeschaltet
2 Sendesignale auf Strang A
3 Sende- oder Empfangssignale
auf Strang A
4 Strang B ist eingeschaltet Strang B ist ausgeschaltet
5 Sendesignale auf Strang B
6 Sende- oder Empfangssignale
auf Strang B
Basisadresse

Das Modul PCD2.T500 kann in einen beliebigen E/A-Modul-
steckplatz der PCD1/PCD2 eingeschoben werden. Die Basisad-
resse des Steckplatzes wird zur Software-Verkniipfung in den
Funktionsboxen bendtigt. Zur einfacheren Verdrahtung wird
ein Steckplatz nahe der Kommunikationsschnittstellen emp-
fohlen.
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Anschluss und Verdrahtung PCD2.T500

Anschluss und Verdrahtung Speisungsmoglichkeiten
Ki ikationskanal
ommur;lu?]t(;ozns andle Gemeinsame Speisung fiir Steuerung und Antriebe
| PCD1/PCD2
RX2  0¢ _
™2 1€ +
RX1 2¢
S|™ 3¢ PCD2.T500
= [BCOM 4 ©0o0O0O0GOOOGO O
8 |acom s i_|leoooo00222| _
EGND 6 c76(mcm311o
GND 74 — .
+24VDC 8¢ ‘_'

GND 9

¥

N

Individuelle DC-Speisung fiir Steuerung und Antriebe

, PCD1/PCD2
Klemme  Bezeichnung Beschreibung
0 RX2 Empfangsleitung ~ Kommunikationskanal 2
1 TX2 Sendeleitung Kommunikationskanal 2
1 I + PCD2.T500
2 RX1 Empfangsleitung Kommunikationskanal 1 ! + O—e G 006000060000
H = Q0000002020
3 X1 Sendeleitung Kommunikationskanal 1 ' hallan . ‘I"“ PR S R
i . 7 321 0
4 B Com Kommunikation Strang B i — +
5 ACom Kommunikation Strang A i -N- L, —}
6 = Masseanschluss Antriebe Strang A und B : - ]
7 - Masseanschluss Antriebe Strang A und B
8 +24\V/DC Modulspeisung +
9 GND Modulspeisung - und Masseanschluss
Getrennte Speisung der Antriebe mit 24 VAC
o ) o . , PCD1/PCD2
Fir die Speisung des Moduls PCD2.T500 wird in der Regel die
- 24VDC

Versorgungsspannung des Automationssystems PCD1/PCD2
verwendet. Falls gewlinscht, kann jedoch auch eine externe

Leistungsquelle zur Speisung des Moduls und/oder der Antrie- AT

PCD2.T500
560606006 0 o

o
Q002202202 __

b G & ™ kA T R

19VAC

be dienen. Die Anforderung an die Speisespannung sind:
» 24 VDC +20% geglattet oder

» 19 VAC £15% mit Doppelweggleichrichter und Glattungs-
kondensator 10 000 pF/40 V

7 32 1 0

Si'4_A‘T +

24VAC = I——} ;

230VAC 230VAC
60W 60W
[+ 7]
1 |
Antriebe

Verfiighbare BELIMO®-Antriebe zum MP-Bus

Antriebs-
familie MFT MFT2 Funktionsbox Antriebsfunktion

NM.. X X Air Drehantrieb fiir Luftklappen bis ca. 1.5 m?

AM. X X Air Drehantrieb fiir Luftklappen bis ca. 3.5 m?

GM.. X X Air Drehantrieb fiir Luftklappen bis ca. 6 m?

LF. X X Air Drehantrieb mit Federriicklauf fiir Luftklappen bis ca. 0.8 m?

AF.. X X Air Drehantrieb mit Federriicklauf fiir Luftklappen bis ca. 3 m?

BF24TL  Ab Sommer 02 FS Sicherheitsantrieb fiir Brandschutzklppen 90° Drehwinkel

NMV-D2M X VAV Kompakt-Volumenstromregler

NV.. X Ab Sommer 02 Linear Hubventilantriebe

NVF.. X Ab Sommer 02 Linear Hubventilantriebe mit Sicherheitsfunktion

AV.. Ab Sommer 02  Ab Sommer 02 Linear Hubventile ab Nennweite DN 65

Differenz zwischen MFT- und MFT2-Antrieben
MFT-Antriebe ermdglichen das direkte Anschliessen von aktiven Sensoren 0...32 VDC oder digitalen Signalen 0/1.
MFT2-Antriebe erlauben zusétzlich den Anschluss von passiven Sensoren 100 Q...60 kQ.
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Konfigurationsmoglichkeiten PCD2.T500 Datenaustausch mit

DDC-PLUS-Systemen

Konfigurationsbeispiel 1 mit PCD1.M1..

Ubergeordnetes
System PCD1MI..
T

LonNWorks"
PROFIBUS DP

PCD2T1500

RS-232

LTI T

i

» Basisgerat PCD1.M1..

» Belegung des Anschaltmoduls mit 1 x RS-232-Kommunika-
tions-Schnittstelle (PCD7.F121S auf Steckplatz A) und
2 MP-Bus-Strangen

» Gateway zu weiteren, (ibergeordneten Netzwerken

Konfigurationsbeispiel 2 mit PCD2.M170

Ubergeordnetes
System PCD2.M170

PCD7.F5.. PCD7F5..

PCD2T500 |PCD2T500 RS-
232

EANANARRRRARRARE SR E RN RRRRRRNNAE
NN

BELIMO®

» Basisgerat PCD2.M170

» Belegung Anschaltmodul A mit 1 x RS-232-Kommunika-
tions-Schnittstelle und

» 2 MP-Bus-Strangen

» Belegung Anschaltmodul B mit 2 x RS-232-Kommunika-
tions-Schnittstellen und

» 2 MP-Bus-Strangen

» Gateway zu weiteren, (ibergeordneten Netzwerken

Datenaustausch mit DDC-PLUS-Systemen

Jedes Anschaltmodul PCD2.T500 benétigt zur Kommunikation
mit der Master-Station eine serielle Ubertragungsschnittstelle
RS-232! Diese muss beim Anschaltmodul PCD2.T500 manuell
ab der gewahlten PCD-Kommunikationsschnittstelle verdrah-
tet werden!

Das Anschaltmodul PCD2.T500 verfligt tiber zwei Antriebs-
strange (Channel A und Channel B) die sich sowohl auf einer
oder zwei Ubertragungsschnittstellen RS-232 betreiben lassen.
Der Anschluss der RS-232-Schnittstelle auf Port 1 (Anschluss-
klemmen 2 und 3) gilt dabei fiir den ersten Antriebsstrang und
die RS-232-Schnittstelle auf Port 2 (Anschlussklemmen 0 und

1) flir den zweiten Antriebsstrang.

In Projekten, die nur eine RS-232-Ubertragungsschnittstelle
innerhalb der PCD aufweisen, lassen sich beide Antriebs-
strange (max. 16 Antriebe) darauf betreiben. Hierbei wird im
Multiplex-Verfahren zwischen den beiden Antriebsstrangen
umgeschaltet. Grundsatzlich gilt, je mehr Antriebe auf einer
seriellen Ubertragungsschnittstelle RS-232 betrieben werden,
umso starker wird die Belastung pro Strang.

Vorsicht ! Im Multiplex-Betrieb missen die Kommunikations-
zeiten aller Antriebe auf beiden Strangen addiert werden, um
die Gesamt-Zykluszeit zu erhalten. Siehe auch die untenste-
henden Beispiele.

Kommunikationszeiten des MP-Bus

Fir jeden Befehl der via Bus Gbermittelt wird, braucht es eine

durchschnittliche Kommunikationszeit von ca. 150 Millisekun-
den (ein Kommando besteht immer aus Befehl und Antwort).

Die folgenden Werte sind fiir Klappen- wie auch fiir Ventilan-

triebe identisch.

1. Beispiel mit einem MFT(2)-Antrieb

» Der Master schickt dem MFT(2)-Antrieb einen Sollwert
(1. Kommando).

» Der Master liest aus dem MFT(2)-Antrieb den Istwert

(2. Kommando).
Der ganze Kommunikationsvorgang umfasst somit 2 Komman-
dos zu je 150 ms = ca. 300 ms.

Master

2, Beispiel mit zwei MFT(2)-Antrieben

» Der Master schickt den MFT(2)-Antrieben 1...8 je einen
Sollwert (Anzahl Kommandos: 8).

» Der Master liest aus beiden MFT(2)-Antrieben die Istwerte
(Anzahl Kommandos: 8).

Der ganze Kommunikationsvorgang umfasst somit
16 Kommandos zu je 150 ms = ca. 2.4 s.

Master

Technische Information | MP-Bus-Interface - direkte Anbindung fiir BELIMO®-Stellantriebe
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Anschaltmodul PCD7.F180S
Anzahl Antriebe und Schnittstellen

Anschaltmodul PCD7.F180S

Einsetzbar auf den folgenden Automationssystemen:
» Kompaktregler PCS1

» System PCD1 auf Steckplatz A

» System PCD2 auf Steckplatz A

Das Modul besitzt die Méglichkeit einen MP-Bus-Strang mit
8 Antrieben und Sensoren anzuschliessen.

Im Gegensatz zum PCD2.T500 existiert bei diesem Modul
keine Bedien-, Diagnose- oder Servicemdglichkeit. Konzipiert
wurde das Modul fiir den Einsatz mit dem Kompaktregler.
Aufgrund der geringeren Anzahl anschliessbarer Antriebe und
den fehlenden Zusatzfunktionen empfiehlt SBC den Einsatz
vorwiegend mit dem Kompaktregler PCS1.

Die funktionale Verbindung zur Software-Bibliothek funk-
tioniert tiber die «Single-Master-Box». Diese Uibernimmt die
Konfiguration und Initialisierung der Schnittstelle.

Anschluss und Verdrahtung PCD7.F180S
Anschluss auf PCD1/PCD2 iiber Port 1

Klemme  Symbol Beschreibung

0 - GND (Strang A-)
1 ACOM MP-Bus Signalleitung (18 V in/out)
2 JMFT’ MFT-Parametriergerdt (MP-Bus intern)
3 JIN MFT-Parametriergerdt Detektion
(Input 10 kQ, Z5V1)
4 GND Masse-Anschluss MFT-Parametriergerat
5 - GND
6...9 nicht verwendet

Anschluss auf Kompaktregler PCS1 iiber die
Schnittstelle X4 (Port 1)

Klemme  Symbol Beschreibung

0 - GND (Strang A-)
1 ACOM MP-Bus Signalleitung (18 V in/out)
2 JMFT’ MFT-Parametriergerat (MP-Bus intern)
3 JIN MFT-Parametriergerat Detektion
(Input 10 kQ, Z5V1)
4 GND Masse-Anschluss MFT-Parametriergerat

Zusétzliche Informationen fiir den Einsatz mit dem Kompakt-
regler PCS1 konnen der Technischen Information P-P 26/345
entnommen werden.

Speisung der Antriebe mit dem Modul PCD7.F180S

Durch die direkte Versorgung der Schnittstellenkarte, kann
eine zusatzliche Speisung fir die Antriebe notwendig
werden. Bei separater Speisung der Antriebe mit DC- oder
AC-Spannung ist besonders darauf zu achten, dass der Mas-
seanschluss der PCD-Regeleinheit mit der Masse (Minuspol)
der Antriebspeisung verbunden wird. Die Masse dient bei der
Kommunikation als gemeinsame Basis.

Wichtig: Speisung der PCD-Regeleinheit

Bei der Verwendung des Anschaltmoduls PCD7.F180S gilt fir
die Speisespannung der PCD-Regeleinheit die Mindestan-
forderung von 24 VDC, +5 % (und nicht die standardmassige
Toleranz von +20 %).

Mogliche Anzahl Antriebe und Schnittstellen

Baureihe Typ Verfiigbare MP-Bus- Antriebe
RS-232-Schnittstellen Stringe’) ?)

PCS1 - - -/1 -/8
PCD1T .M 1 2/1 16/8
.M120/.M130 1 2/1 16/8

PCD2 .M110 1 2/1 16/8
.M120/.M150 3 6/1 48/8

M170 3 6/1 48/8

M480 5 10/1 80/8

) max. Anzahl mit PCD2.T500 / max. Anzahl mit PCD7.F180
2) zusammen mit kombiniertem CPU-Busmodul PCD4.C340
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Funktionsbausteine zu BELIMO® MP-Bus

Fir samtliche von BELIMO® erhaltlichen Antriebstypen wird
von Saia-Burgess Controls eine entsprechende Funktionsbox
(FBox) zur Verfligung gestellt. Damit der Antrieb richtig initia-
lisiert und durch den Master adressiert werden kann, muss die
fur diese Antriebsfamilie notwendige FBox verwendet werden.

Je nach gewdhltem Modul kann die entsprechende Master-
Box mit den Treiberinformationen ausgewdhlt werden. Die
Master-Box «BELIMO Duplex Master» unterstitzt das Modul
PCD2.T500 mit 2 Ausgangskandlen fiir MP-Bus-Strang A und B.
Fiir das Modul PCD7.F180S wird die Master-Box «BELIMO Single
Master» verwendet, welche bis 8 Antriebe und Sensoren
unterstutzt.

Innerhalb eines PCD-Systems kénnen mehrere .T500-Module
eingesetzt werden, jedoch immer in Abhangigkeit der verfiig-
baren Kommunikationskanéle.

Jeder Antrieb ben6tigt die fiir seine Produktefamilie vorge-
sehene Fbox. Diese wird mit der entsprechenden MP-Bus-
Nummer (1...8) des Antriebes versehen und identifiziert so die
einzelnen Bus-Teilnehmer.

Initialisierung der Kommunikation

Bei jedem Start der Steuerung wird die Verbindung zu den
einzelnen Antrieben gepriift. Falls einzelne Antriebe nicht ant-
worten, wird er als «Off-line» deklariert und die entsprechende
Fbox gibt die Fehlermeldung bekannt.

Die in der Fbox «BELIMO Duplex Master» und «BELIMO Single
Master» vorgewahlte Zeit «New Initialisation time» definiert
das Zeitintervall in Sekunden fir die Verbindungsprifung in
Strang A und B.

Bibliothek der Funktionsbausteine
«BELIMO® MP-Bus» zum Programmierwerkzeug
PG5/PG4

Die Bibliothek der FBoxen (Funktionsbausteine) zu den MP-
Bus-Anschaltmodulen kann kostenlos von der Homepage
Saia Burgess Controls heruntergeladen werden:
www.sbc-support.com

Die Master-FBoxen

MP Duplex @ Duplex Master Box
e Eg: Einsetzbar fiir das Anschaltmodul
{tdd | 50 PCD2.T500. Die FBox wird mit der Eingabe

der Basisadresse ins Adressfeld «<Add»
entsprechend dem Modulsteckplatz auf
der PCD adressiert (z. B. 1 80).

Single Master Box

Einsetzbar fiir das Anschaltmodul
PCD7.F180S. Es ist keine zusétzliche
Adressierung notwendig. Die Initialisie-
rung der Schnittstelle erfolgt direkt durch
den Steckplatz A.

MP Single @
Pl Errr
Err

Der Eingang «Clr» (Clear) erlaubt samtliche Fehler zu 16schen,
sofern diese nicht mehr aktuell sind. Die Funktion quittiert
auch das bindre Fehlersignal.

Der erste Ausgang «Err» (Error-Ausgang binar) zeigt eine
Stoérung innerhalb eines MP-Bus-Stranges an, die am Anschalt-
modul angeschlossen sind.

Der zweite Ausgang «Err» (Error-Ausgang numerisch) zeigt den
festgestellten Fehlercode an, der durch die FBox festgestellt
wurde.

Pro FUPLA-Datei darf nur eine Master-Box eingesetzt werden.

Werden mehrere Anschaltmodule PCD2.T500 auf einer PCD
verwendet, ist fir jede eine eigene FUPLA-Datei zu erstellen.

Beschreibung der Fehlercodes der Master-FBoxen

Error-Code Darstellung Beschreibung
Ausgang innerhalb
der F-Box
0 OK Kein Fehler vorhanden
1 SASI SASI-Fehler:
die serielle Schnittstelle konnte
nicht initialisiert werden
2 Diagnostic Diagnostic-Fehler in der Firmware
3 Overflow Telegramm-Buffer tiberladen
1 CRC Fehler Telegramm-Checksumme
12 Cross parity Kontrollfehler Cross-Parity
13 Start byte Ungliltiges Start-Byte erhalten
21 No card echo Modul wurde nicht erkannt
22 No response Keine Telegramm-Aktivitat auf
dem MP-Bus
23 Timeout Keine Telegramm-Antwort innerhalb der
definierten Timeout-Zeit
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Einstellen der Parameter fiir die Master-FBoxen

On-line-Adressierung

Voreinstellung der Antriebsadresse (1...8 pro Strang).
Mit dieser Nummer wird nach erfolgter Identifikation
kommuniziert.

Die Bus-Teilnehmer-Adressnummer korrespondiert mit

" Adjust: BELIMO Duplex Master

Kanaldefinitionen der verfiigbaren Stringe

» Definierbare physikalische Kommunikationskanale fiir

die Antriebsstrange A und B

Wartezeit fiir den Empfang der Antriebs-Telegramme
(Timeout)

Kommunikationsinitialisierung mit jedem Antrieb
(New Initialisation Time)

Inbetriebsetzen der Anriebe (Keypress maximum time)

der FBox-Nummer der einzelnen Antriebe.

Funktion Adaptieren
Durch die Funktion «Start adaption function» wird dem

Saxd &l Infio

BELIMD Wi Functiuﬁ{echnology 2

Serial channN N—p > m
|Seria| channel B \ /j Az channel A\ j
Timeout [g] \ ‘ﬂ 0.6 l
Mew initialization time [s] \ \i 3 /
Keypress maximum time [s] \ 120

Antrieb der Befehl erteilt, die Endstellungen anzufahren
und sich diese zu merken. Nach abgeschlossener
Funktion erkennt der Antrieb seine genaue Position.

Sollte im normalen Betrieb diese Positionen nicht erreicht
oder Uberschritten werden, wird die entsprechende
Antriebs-Funktionsbox dies mit einer Alarmmeldung
ankiindigen.

/

Automatische Adressierung

Die Ausldsung einer automatischen Adressierung des MP-
Bus-Teilnehmers erfolgt durch den Befehl «Set Keypress»
(siehe auch «Keypress maximum time»).

Abbruch der Wartezeit durch «Abort».

4

Y** BELIMO rnoduls Online AdMessing - = *

|Chwl address JICha””e' A
Modul atgress ﬂ I 1
Adaptaticn

Start adaptation function
FEEEE Automatic modul addressing by keypress function =+ **

Autornatic modul addressing Setlevaress
¥ e
[P C%ruction of series number YOO - DOMNMM - FFF - CCC == == *

Get S% number function
Pyﬂ earieek (iAW) ﬂ
Part 2 Dayiumber (DDNMN) ﬂ
>
-

|F'art3 Family (FFF} \
Fart 4 Controlling (CCC)

[Freas CommunicatioWor EREEE
ChannelAcounteryrﬁr

|Channe| B couyﬂ errar

|La sterrar

IAbnrt keypress ganction

Geteenenrm |

N
\

I,

1/

St Adnreze |

1
1

Modul addressing

Identifikations-Nummer

Die Identifizierung der Antriebe setzt sich aus 4 Teilen
zusammen (Einzelheiten siehe unten). Diese kann on-line
vom Antrieb mit dem «Set Keypress»-Befehl gelesen
werden, oder durch manuelle Eingabe erfolgen (Quittie-
rung durch «Set Adress»). Bei der Neu-Adressierung eines
Antriebes ist vorgdngig die korrekte bzw. erwiinschte
Bus-Adresse (Modul address) einzustellen, siehe auch
Seite 13 «<Manuelle Adressierung der Antriebe».

Bedeutung der Serien-Nummer der Antriebe
(Identifikations-Nummer)

Beispiel: 09939-31234-064-008

Fehler-Zahler und -Beschrieb
» Informationen zur Fehlerhaufigkeit im Strang A und B

» Art der zuletzt aufgetretenen Fehler

Part 1 09939 Jahr und Woche der Herstellung
(3 Ziffern fur Jahr / 2 fir Woche YYY/WW)
Part 2 31234 Tag und Laufnummer
(2 Ziffern fuir Tag / 3 fiir Laufnummer DDNNN)
Part 3 064 Identifikation der Geratefamilie (FFF)
Part 4 008 Prufstation (BELIMO® Prifnummer / CCC)
8 | www.sbc-support.com
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Die Antriebs-FBoxen

Parameter der Antriebs-FBoxen Air und Linear

WP Air Q@ MP Linear @
—TEn Err —TEn Errr
—tRes Sent MRes Sent
—TFos SErT —TFos SEr

Post Post
WelT hle1T
e MWed 1
ted— hled—
DAd (1 DA (1

Fiir Drehklappenantriebe Fiir Hubventilantriebe

Eingdnge

En Aktiviert die Box. Bei Eingangswert 1 wird die FBox
zyklisch abefragt.

Res Loscht alle Fehlermeldungen.

Pos  Sollpositions-Eingang (0 = 0% / 1000 = 100%)

Ausgdnge

Err Bindrausgang fiir Fehler in der Kommunikation

Sen  Sensorwert. In vorskaliertem °C-Wert, Ohm-
Widerstand, 0...32 V oder Schalter-Signal (Switch).
Wahlbar durch FBox-Mend.

Pos Gelesene Ist-Position des Antriebs in 0...100%

(Wert 0...1000). Wirkt nicht auf Handverstellung des

Antriebes!

Fehler- oder Servicemeldungen
SEr Sensor Error: Der Uber Meni-Funktionen gewadhlte
Passiv-Fuhler wird nich erkannt (Fiihlerdefekt).

ME1  Stop and Go: Zeigt Pendelbetrieb an (unruhiges Regel

verhalten).

ME2  Control Range Increased: Stellbereich wurde massiv
vergrossert (>10%) oder ein gespeicherter Wert massiv

liberfahren.

ME3  Position Not Reached: Sollposition nicht erreicht
(z.B. durch mechanische Uberlast).

Adresse
DAd  Adressnummer des Bus-Teilnehmers (1...8)

Parameterbeschreibung der Antriebs-FBoxen
Air und Linear
Auswahl des Stranges

(A oder B) auf dem der
Antrieb eingesetzt ist.

B Adjust: BELIMD Actustor Linear

0K | Cancel | Hep |

Defauliall | Geidel | info |

BELIMO Multi Function Technmnﬂ?‘

ﬂ [cnannel 2 =

Modul channel

Sensor fype jlnune j

Faultmessages

i
i (0 - 10)

Received telegrams counter / Ohm

Errar counter / EHSSS a3

Lasterror PT 1000
NTC T30
Switch

Sensorauswahl fir
Ausgang in °C, reiner
Widerstandswert, Schalter
(Switch) oder

Signal 0...32000 fur
Sensor 0...32VDC

Telegramm Informationen

» Zahler flr erhaltene Telegramme
» Error-Zahler

» Darstellung der Fehlerart

Beschreibung der Fehlercodes der Antriebs-
FBoxen

Darstellung

innerhalb der FBox Fehlerbeschreibung

oK Kein Fehler vorhanden

Timeout Keine Telegramm-Antwort innerhalb der

definierten Timeout-Zeit

Module type Angeschlossener Antrieb passt nicht
zur gewahlten F-Box
Sensor type Angeschlossener Sensor passt nicht

zum ausgewdhlten Sensortyp

Unknown telegram Unbekanntes Telegramm von einem

Antrieb erhalten.

Technische Information | MP-Bus-Interface - direkte Anbindung fiir BELIMO®-Stellantriebe
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Die Antriebs-FBoxen

Parameter der FBox VAV fiir Kompaktvolumen-
stromregler (NMV-D2M)

WP WAL @
—TEn Errr
MRes VT
—Tvol Vol
TOpn Sent
TCls FosT

helt
et
el

BLY]

Eingdnge:

En Aktiviert die Box. Bei Eingangswert 1 wird die FBox
zyklisch abefragt.

Res Loscht alle Fehlermeldungen.

Vol Sollwert fiir Volumenmenge
Eingang als Signal 0...1000. Das Signal entspricht
einer Ansteuerung innerhalb der Grenzwerte Vmin
und Vmax. Vmax bildet dabei den oberen Grenzwert
und entspricht dem Eingangssignal 1000.

Opn  Zwangssteuerung Auf
Die Antriebs-Sollposition vom Eingang «Vol» wird
Ubersteuert. Der Antrieb fahrt in die gedffnete
Position.

Cls Zwangssteuerung Zu
Die Antriebs-Sollposition vom Eingang «Vol» wird
Ubersteuert. Der Antrieb fahrt in die geschlossene
Stellung.

Ausginge:

Err Bindrausgang fiir Fehler in der Kommunikation

V% Istwert des Volumenstromes in % bezogen auf das
Nennvolumen des Volumenstromreglers.

Vol Volumenstromanzeige in m¥h
Zur weiteren Verwendung in Displays oder Visualisie
rungssystemen.

Sen  Sensorwert 0...32 V. Wahlbar durch FBox-Men(.

Pos  Gelesene Ist-Position des Antriebs in 0...100%
(Wert 0...1000). Wirkt nicht auf Handverstellung des
Antriebes !

Fehler- oder Servicemeldungen

ME1  Stop and Go: Zeigt Pendelbetrieb an (unruhiges Regel

verhalten).

ME2  Control Range Increased: Stellbereich wurde massiv
vergrossert oder ein gespeicherter Wert massiv tiber
fahren.

ME3  Position Not Reached: Sollposition nicht erreicht
(z.B. durch mechanische Einwirkung).

(Wert 0...1000). Wirkt nicht auf Handverstellung des
Antriebes !

Adresse
DAd  Adressnummer des Bus-Teilnehmers (1...8) verhalten).

T Adjust: BELIMD Actuator Typ VAV [_[ox]
“Befzu o | 0K | Concel | Hep |
BELIMO Multi Function Technology 2
Modul channel > |[onamei &

Sensortype ﬂ'm
min setting value [%] ﬂ |4IJ
e setting value [%] ﬂ |1[I[I
Settings e
nom [m3fh] Read
min [m3rh]
rnax [rn3rh)
rmin [%]
rma [%]
Fault messages
Received telegrams counter
Etror counter
Lasteror GiEs

Parameterbeschreibung der FBox VAV

Innerhalb der FBox lassen sich die im Volumenstromregler
programmierten Volumenwerte als Prozentwerte, bezogen
auf das Nennvolumen, tiber die Funktion «Read» herauslesen.
Bei Bedarf lassen sich die Betriebswerte (Vmin und Vmax) der
Volumenstromregler via FBox auch umprogrammieren. Dies
wird erreicht durch Eintragen der bendtigten Werte, anschlie-
ssend Bestatigen durch Mausklick auf das rechte Pfeil-Feld >
und dem Befehl «Send».

Wichtig: Es werden immer beide Werte (Vmin und Vmax)
Ubertragen.

Grenzwerte die bei der Umprogrammierung zu beachten sind:
Vmax = 30...100 %, Vmin =0...80 %

Als zusétzliche wichtige Betriebsdaten lassen sich aus der FBox
jederzeit folgende On-line-Werte auslesen:

Vnom in m¥h Maximal méglicher Volumenstrom fiir
die der Volumenstromregler ausgelegt ist.

Vmininm¥h Aktuell programmierter unterer Betriebswert.

Vmaxin m*%h Aktuell programmierter oberer Betriebswert.

Vmin % Aktuell programmierter unterer Betriebswert in
abhéngigkeit von Vmax.

Vmax % Aktuell programmierter unterer Betriebwert in
abhéngigkeit von Vnom.

10 | www.sbc-support.com
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Die Spezial-FBoxen

Fbox FS fiir Brandschutz-Antriebe ')

Die Funktionsbox FS (Fire and Smoke) wird fiir Branschutz-

Antriebe BF24 TL eingesetzt. Die Antriebe lassen sich wie
normale Anlagenklappen im MP-Netz liber die Masterbox
adressieren.

Aus Sicherheitsgriinden wird empfohlen Brandschutz-
Antriebe generell auf einem eigenen Antriebs-Strang zu

betreiben!
") Fur Einsatz und Verwendung bitte 6rtliche Brandschutzvorschriften

beachten!
MEFS @ AnBrandschutz-Antrieben lassen sich
—En Err ; seol
e Opnt keine zusatzlichen Sensoren oder
O ClsT  aufschaltbare Signale integrieren !
Tt MTrT . . .
mow—  Davon ausgenommen ist ein optionaler
DTrr - .
DTmr._ Rauchmelder. Uber die Anschluss- und
AlmT

Verdrahtungsmaoglichkeiten gibt die

OEM
DAd i entsprechende BELIMO®-Dokumentation

nahere Auskunft.

Testfunktion

Ein Test der Brandschutz-Klappenfunktion kann von der Steue-

rung via Eingang «Tst» oder durch den internen Testknopf
vorgenommen werden. Ein Test beinhaltet ein Offnen der

Klappe.

Dabei werden beide Endanschlédge liber den vollen

Winkelbereich der Klappe angefahren. Nach Erreichen des

oberen Anschlages (offen) gilt wieder der Gibergeordnete Fahr-
befehl «<Open/Close». Zu Beginn des Testlaufes werden allféllig

anstehende Fehlermeldungen «Stellweg vergréssern» (MTr),
«Uberlast» (MOv) und «Klappengingigkeit» (DTr) (iberpriift
und geldscht. Erreicht der Antrieb durch ein Hindernis die ge-

forderte Endstellung nicht, wird die Fehlermeldung «Uberlast»

(MOv) nach Uberschrittener Nennlaufzeit gesetzt.

Eingdnge

En Aktiviert die Box. Bei Eingangswert 1 wird die FBox
zyklisch abefragt.

Res  Loscht alle Fehlermeldungen.

O/C  Der Antrieb wird bis zur adaptierten Drehwinkelend-
position Auf- bzw. Zugefahren.

Tst Durch die Ansteuerung dieses Eingangs wird ein
Brand-Testlauf ausgel0st (siehe auch Beschreibung
Testfunktion).

Ausgange

Err Bindrausgang fiir Fehler in der Kommunikation.

Opn  Der Antrieb befindet sich in der ge6ffneten Position.

Applikationskonzept (Notschliess-Befehl erfolgt iiber MP-Bus)

» pro Strang (8 Antriebe) sollen nur gleiche Brandschutz-
Klappenantriebe angeschlossen werden.

» Speisung 230 VAC dezentral (Vorteil: Zustandsabfrage nach
Notschliessung via MP-Bus maglich)

» Jeder Antrieb wird vor Ort mit 24 VAC durch ein BELIMO®-
Netzgerat gespiesen, d. h. der MP-Bus besteht hier nur aus
2 Drahten.

» Leitungslangen MP-Bus vernachlassigbar.

Cls Der Antrieb befindet sich in der geschlossenen
Position.

MTr  Stellwinkel Gberschritten. Der Antrieb-Drehwinkel
wurde gegenliber der gespeicherten Drehwinkelpo-
sition (Adaption) um mehr als 10° Giberschritten.
Méogliche Ursachen: Gestangebruch oder gelste
Verbindung zwischen Antrieb und Mechanik.

MOv  Uberlast. Der Antrieb-Drehwinkel hat sich gegeniiber
der gespeicherten Drehwinkelposition (Adaption)
massiv verkleinert. Der Antrieb erreicht die geforderte
Sollposition nicht. Mdgliche Ursachen: Fremdkérper
im Luftkanal. Fehler tritt ebenfalls auf, wenn der
mechanische Endschalter des Antriebes in der ge-
schlossenen Position nicht schaltet.

DTr Klappengéngigkeitsfehler. Ist die Klappe in der Offen-
stellung fahrt der Antrieb die Klappe alle 24 h lang-
sam mit Federkraft und Motorbremse 1-mal 7 s zurilick
und anschliessend mit Motorkraft wieder auf. Legt der
Antrieb wahrend dieser Zeit weniger als 5° Drehwinkel
zurlick, erfolgt eine Fehlermeldung.

DTm  Kanal-Innentemperatur zu hoch. Die thermoelektri-
sche Ausloseeinrichtung «BAE» im Luftkanal hat ausge-
|6st. Dies bedeutet, dass die Kanaltemperatur 72 °C
Uberschritten hat.

Alm  Alarm Rauchmelder. Der optional angeschlossene
Rauchmelder hat angesprochen.

OEM  Sicherheitsrelevante Stérung. Die Stérung beinhaltet
folgende Ereignisse: Umgebungstemperatur grésser
72 °C oder Motortemperatur grésser 85 °C. Beide Ereig-
nisse l6sen die Stérungssignalisation aus. Der Antrieb
fahrt mit Federkraft in die geschlossene Stellung.
Diese Meldung kann nicht zurlickgestellt werden. Der
Antrieb muss ersetzt werden!

Sicherheits-Watchdog

Sobald die Regelstation PCD/PCS1 dem Antrieb ein Stellbefehl
sendet wird im Antrieb eine Bus-Uberwachung aktiviert. Bei
aktivierter Uberwachung benétigt der Antrieb innerhalb von
60 s ein Stellbefehl. Sollte der Antrieb im Betrieb mehr als 60 s
keinen Befehl erhalten schliesst die Klappe.

N Speisetrafo 230 VAC/24 VDC oder BELIMO®-Netzgerét
T Thermoelektische Ausléseeinrichtung
R Rauchmelder mit potentialfreiem Relaiskontakt anschliessbar

Technische Information | MP-Bus-Interface - direkte Anbindung fiir BELIMO®-Stellantriebe www.sbc-support.com | 11



Die Spezial-FBoxen

FBox BAC fiir digitalen Messwert-Sensor vom
Typ B-DP-T und B-DP-T-H

Die Sensoren kénnen in Luftaufbereitungsgeraten einge-
setzt werden. Typ B-DP-T zur Messung von Temperatur und
Differenzdruck, Typ B-DP-T-H zur Messung von Temperatur,
Differenzdruck und relativer Feuchte.

WP BAC (0]
—TEn Err
MRes Wi

Def
Hum
Prs1
TmpT
Sent
SEr
1A |1
Eingdnge

En Aktiviert die Box. Bei Eingangswert 1 wird die FBox
zyklisch abefragt.

Res Loscht alle Fehlermeldungen.

Ausgdnge
Err Bindrausgang fiir Fehler in der Kommunikation
Wrn Warnmeldung. Das Signal zeigt an, wenn sich

einer der Sensorwerte nicht innerhalb normalen
Parametern befindet. Eine Uberpriifung oder Reini-
gung wird notwendig.

Def Das Gerét ist defekt und muss ersetzt werden.

Hum Feuchtigkeitswert. Angezeigt wird die relative
Feuchte von 0...100 %. Signal-Aufldsung in der FBox
wahlbar.

Prs Differenzdruckmessung. Messbereich von 0...3200

Pa. Signal-Aufldsung in der FBox wahlbar.

Tmp Temperaturmessung. Messbereich von -30...+50 °C.
Anzeige direkt in °C. Signal-Aufldsung in der FBox
wahlbar.

Sen Sensorwert. In vorskaliertem °C-Wert, Ohm-

Widerstand, 0...10 V oder Schalter-Signal (Switch).
Wahlbar durch FBox-Menii.

Fehler- oder Servicemeldungen
SEr Sensor Error: Der Gber Meni-Funktionen gewdhlte
Fuhler wird nicht erkannt (Fiihlerdefekt).

Adresse
DAd Adressnummer des Bus-Teilnehmers (1...8)
G | Infa | 0k | Cancel | Heb |
BELIMO Multi Function Technology 2
Modul channel > |[enanvera” 5]
External sensor type ﬂl"me j
Fautmessages Clezr, |
Humidity sensor resolution j 01 % j
Pressure sensar resolution ﬂ 1Pa j
Temperature sensor resolution ﬂ 041°c j
Received telegrams counter
Error counter
Telcmmy | CIEar

Einstellfenster der FBox BAC

Beschreibung FBox UST

Die FBox wird verwendet im Zusammenhang mit dem Gerat
UST-3 von BA Consulting. Das Gerdt kann verwendet werden, um
zusétzliche analoge oder digitale Signale von oder zu Feldgera-
ten auf den MP-Bus aufzuschalten. Die physikalischen Eingénge
des Gerétes lassen sich direkt tiber die FBox konfigurieren.

WP ST 3 @
—TEn Ermrr
VIt Sent
TR SErr
TRIZ e
TRIA 21

W

N1

In21

N3
[1AG 1

Folgende Ein- und Ausgdnge fiir Hardware-Komponenten
stehen zur Verfligung:

» 3 potentialfreie Relais-Schaltausgdnge fiir Schaltleistungen
bis 230 VAC/3 A

» 1 Analogausgang 0...11 VDC

» 2 Analogeingédnge 0...11 VDC, davon einer alternativ fir
direkte Widerstandsmessung im Bereich 0...262 kQ konfi-
gurierbar (FBox-Konfiguration «Sensor type input 2»)

» 3 Digitaleingdnge flr potentialfreie Kontakte, davon einer
alternativ als weiterer Analogeingang 0...11 VDC konfigu-
rierbar (FBox-Konfiguration «Sensor type input 3»)

» Zur Inbetriebsetzung und Funktion des Gerdtes siehe auch
die Dokumentation des Herstellers.

Eingdnge
En Aktiviert die Box. Bei Eingangswert 1 wird die FBox
zyklisch abefragt.

Vit Ansteuerung 0...11 V (Wert 0...1100) fiir Ausgang Ua

RI1/2/3 Relais-Schaltausgange

Ausgdnge

Err Bindrausgang fiir Fehler in der Kommunikation

Sen  Sensorwert. Ohm-Widerstand oder 0...11 V. Wéhlbar
durch FBox-Mendi.

U1/2/3 Spannungssignal der Analogeingdnge bei entspre-
chender Konfiguration (0...1100 entspricht 0...11 V)

In1/2/3 Binarsignal fir Digitaleingdnge S1, S2 und S3 (S3 nur
bei entsprechender Konfiguration)

Fehler- oder Servicemeldungen

SEr Sensor Error: Der Giber MenU-Funktionen gewdhlte
Fiihler wird nich erkannt (Fihlerdefekt).

Adresse

DAd  Adressnummer des Bus-Teilnehmers (1...8)

Gerndell | e | 0k | Coneel | Hep |

BELIMO Multi Function Technology 2

Madul channel ﬂ Channgl & j

Sensar type input 1 ﬂ 011 j

Sensor type input 2 j 0.11% j
Sensartype input 3 ﬂ 0.1 j

Input 3 must he configured {analog or digital) with the external jurmper
Received telegrams counter

Error counter

Lasterror

Einstellfenster der FBox UST
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Vorgehensweise fiir die Inbetriebsetzung

Voraussetzungen fiir die Inbetriebsetzung

» Das Anschaltmodul ist installiert und korrekt verdrahtet.

» Die MFT(2)-Antriebe und evtl. Sensoren sind gemdss den

Vorgaben von BELIMO® installiert.

» Die Struktur des Programmes ist vorhanden und funktions-

bereit, die Steuerung im Modus «<RUN».

Eingange

1.

Auswahl der Master-FBox (Duplex oder Single je nach
Anschaltmodul), bei der «<Duplex Master Box» Eintragen
der Basisadresse des Moduls in das Adressfeld «Add»,

z.B. 180 (Definition als Eingang oder Ausgang ist nicht von
Bedeutung).

WP Duplex @
Clr

Err
A | B0

Err1

2.

Auswadhlen der entsprechenden Antriebs-FBoxen. Zum
Bestimmen der richtigen FBox des jeweiligen Antriebes
siehe Tabelle «Verfligbare BELIMO®-Antriebe zum MP-Bus»
auf Seite 4.

Vergabe der MP-Adresse innerhalb der Antriebs-FBox im
Feld «DAd» (erlaubte Adressen pro Strang 1...8, Doppelad-
ressierung nicht moglich).

MP A o
—TEn

—MRes
—TFPos

DA

Err
Sen
SEr
Pos

Me1
he2
Med

4,

Einstellen der Parameter in der Master-FBox:

Serial Channel A:

Wahl der PCD-Kommunikations-Schnittstelle flr Antriebs-
strang A

Serial Channel B:

Wahl der PCD-Kommunikations-Schnittstelle flr Antriebs-
strang B. Falls nur eine RS 232-Schnittstelle fiir beide Strén-
ge zur Verfligung steht ist die Einstellung «As channel A».
Wird nur ein Strang bendétigt ist die Einstellung «Disabled».

Die MP-Adressierung der Antriebe (halbautomatisch oder
manuell) [dsst sich nur on-line am MP-Bus ausfiihren. Nach
erfolgreichem Download der Software lasst sich die
Inbetriebsetzung der Antriebe halbautomatisch oder ma-
nuell durchfiihren

Halbautomatische Adressierung der Antriebe

1.

Am Bus-Master (Master-FBox) die gewlinschte MP-Adresse
1...8 einstellen.

Bus-Master durch Ausldsen der «Set Keypress»-Taste in
Bereitschaft bringen.

Signalauslésung am Antrieb innerhalb der in «Keypress
maximum time» definierten Zeit (Default-Wert 120 s) durch
die folgende Aktion ausldsen:

Signalauslosung bei
Luftklappenantrieben
vom Typ:
NM../AM../GM..

Vorgehen:
Handtaste 1x driicken

Signalauslosung bei Lufklappenantriebe mit Federriicklauf vom
Typ: LF../AF..
&
L

Signalauslésung bei Ventilantrieben vom Typ:
NV../NVF.. (-E)/AV..

Vorgehen:
Drehrichtungsschalter «L/R»
innerhalb von 5 Sekunden
1% hin- und herbewegen.

Vorgehen: Hl

Taste S2 (unterhalb der

Abdeck 1x driicken. = I
eckung) 1x driicken /'!‘,’ 4 '{

' 812

Zusatzbemerkung:
Blinklicht H1
(alternierend rot/griin)
fordert zur Quittierung mit S2 auf.

[njajajajs]

Signalauslésung bei
Brandschutzklappenan-
trieb BF25TL

Vorgehen: Kurze Links-
Rechts-Bewegung der
Handaufzugskurbel

Manuelle Adressierung der Antriebe

Bei bereits funktionierenden MP-Bus-Netzen kann es not-
wendig werden einen Antrieb zu ersetzen oder gegen einen
anderen Typ auszutauschen. Das Vorgehen fiir eine manuelle
Adressierung ist fr beide Zustdnde identisch.

Jedem Antrieb liegt bei Auslieferung eine Klebeetikette bei,
damit die Projektunterlagen aktualisert werden kénnen. Dar-
auf ist ebenfalls die Serien-Nummer (Identifikations-Nummer)
ersichtlich.

1. Einstellen der «Channel address» in der Master-FBox unter
der Rubrik «BELIMO moduls Online Addressing», anschlie-
ssend Bestatigen durch Mausklick auf das rechte Pfeil-
Feld >.

2. Eingeben der Modul-Adresse unter «Modul address»

(z. B. 3), anschliessend Bestatigen durch Mausklick auf das
rechte Pfeil-Feld >.

3. Eingeben der einzelnen Segmente der Serien-Nummer
unter der Rubrik «Construction of series number» (Part
1/2/3/4), anschliessend Bestétigen durch Mausklick auf das
rechte Pfeil-Feld >.

4, Ubermitteln der Adressierung durch Mausklick auf das
Feld «Set Address».

Technische Information | MP-Bus-Interface - direkte Anbindung fiir BELIMO®-Stellantriebe
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Berechnen der Leitungslange

Anschluss des MP-Bus

» Das Netzwerk besteht aus einer 3-poligen Verbindung
(MP-Kommunikation und Speisung 24 V).

» Essind weder ein Spezialkabel noch Abschlusswiderstande
erforderlich.

Maximale Leitungslange bei Speisung 24 VAC
L = max. Kabelldnge [m]

» Die Leitungsldngen sind limitiert
« durch die Summe der Leistungsdaten der angeschlosse
nen MFT-/MFT2-Antriebe,
« durch die Art der Speisung (24 VAC oder 24 VDC (iber den
Bus)
«und durch den Leitungsquerschnitt.

Maximale Leitungslédnge bei Speisung 24 Vbc
L = max. Kabelldnge [m]

Masse

]

MP

6 4/5

125

125 125

Antrieb

Antrieb

Antrieb

Masse
}Ii 24 VAC
MP
6 4/5 125 125 125
PCD2T500 Antrieb Antrieb Antrieb
1 2 8

Gesamt-Dimensionierungsleistung MFT(2)-Antriebe [VA]
Kabelldnge vs Dimensionierungsleistung gilt fir AC-Speisung
(minimale Trafospannung 21.6 VAC)

W -+
0.75 mm? 1.0 mm?
— 1‘5 mmz 2.5 mmz
= 10020
£ AUt N —
& \\
kS N
3 L | ]
[~ T~ —
g NS T[]
— —
1
0 20 4 6 8 10 120 140 160  180VA

Wichtig: Beim NVF24-MFT2 muss die Dimensionierungsleistung mit Faktor 2
multipliziert werden.

Bestimmung der maximalen Leitungsldangen

Die Dimensionierungsleistungen [VA] der verwendeten MFT
(2)-Antriebe sind zu addieren, und im Diagramm sind die ent-
sprechenden Leitungsldngen herauszulesen.

Beispiel: Angeschlossen an den MP-Bus wird 1 Stlick NM.., 1
Stick AM.., 1 Stlick AF..und 1 Stlick NV..

Dimensionierungsleistung total:
3VA+5VA+10VA+5VA=23VA

In der Kurvenschar herauszulesen:

PCD2T500
1 2 8

Gesamt-Leistungsverbrauch MFT(2)-Antriebe [W]

Kabelldnge vs Wirkleistung gilt fiir DC-Speisung

(minimale Speisespannung 24.0VDC)
10000

0.75 mm? — 1.0mm?
1.5 mm? m—— 2.5 mm?

il
T11]

1000

/,
744

Kabellange [m]
/

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 (W]

Bestimmung der maximalen Leitungslangen

Die Leistungsverbrauche [W] der verwendeten MFT(2)-Antrie-
be sind zu addieren, und im Diagramm sind die entsprechen-
den Leitungsldngen herauszulesen.

Beispiel: Angeschlossen an den MP-Bus wird 1 Stiick NM.., 1
Stiick AM.., 1 Stlick AF.. und 1 Stlick NV..

Dimensionierungsleistung total:
13W+25W+6.0W+3.0W=128W

In der Kurvenschar herauszulesen:

+ Bei Kabel mit Ader-@ 0.75 mm? folgt:
- Bei Kabel mit Ader-@ 1.0 mm’ folgt:
- Bei Kabel mit Ader-@ 1.5 mm? folgt:
- Bei Kabel mit Ader-@ 2.5 mm? folgt:

Kabelldnge 25 m
Kabelldnge 33 m
Kabelldnge 50 m
Kabelldnge 85 m

Maximale Leitungslange bei Speisung 24 VAC (vor Ort)

L = max. Kabelldnge [m]

Ldoavac Ll 24vac LJ 24vac
Masse
MP
6 4/5 125 125 125
PCD2T500 Antrieb Antrieb Antrieb
1 2 8

- Bei Kabel mit Ader-@ 0.75 mm? folgt:
- Bei Kabel mit Ader-@ 1.0 mm? folgt:
- Bei Kabel mit Ader-@ 1.5 mm? folgt:
« Bei Kabel mit Ader-@ 2.5 mm? folgt:

Kabelldnge 60 m
Kabelldnge 80 m
Kabelldnge 115 m
Kabelldnge 200 m

Wenn die Antriebe lokal Giber einen separaten Transformator mit

24 VAC versorgt werden, kénnen die Leitungsldngen markant

erhdht werden. Unabhéngig von den Leistungsangaben der an-

geschlossenen Antriebe sind die Leitungsldngen gemadss Tabelle.

Ader-@ L = max. Leitungslange
0.75 mm? 800 m
1.0 mm? 800m
1.5 mm? 800m
2.5mm? 800 m
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Anschluss von Sensoren

Anschluss von Sensoren bei MP-Busbetrieb
(qilt fur Klappen- und fiir Ventilantriebe)

» Anschlussmdglichkeit fiir 1 Sensor (passiver/aktiver Fiihler
oder Schaltkontakt) pro MFT(2)-Antrieb.

» Der MFT(2)-Antrieb dient als Analog/Digital-Wandler fiir die
Ubermittlung des Sensorsignals via MP-Bus ins iibergeord-
nete System.

» Das libergeordnete System muss die physikalische Adresse

Beschreibung aktive Sensoren
Sensoren (Temperatur, Feuchte usw.) mit Ausgang 0...32 VDC,
Aufldsung typ. 30 mV

Anschlussschema aktive Sensoren an Klappenantriebe

24VAC 1~

Anschl U
24V — + MP nschluss tiber

Sicherheits-Transformator

-~

=

Weitere Antriebe und
Sensoren

: Y/z Ump| NM., AM., GM.., LF.., AF..

Anschlussschema passive Sensoren an Klappenantriebe

VA |,

24VpC _ + MP Anschluss Uber

Sicherheits-Transformator

— "
Weitere Antriebe und
Sensoren

- - - -

sl
| |
1 2 3 5

}

L~ vz Upp| NM.,AM.,GM., LF., AF..
-+

(welcher Sensor an welchem Antrieb) kennen um das ent-
sprechende Sensorsignal interpretieren zu kdnnen.

» Sensoren wenn immer moglich iber ein separates Kabel
anschliessen bzw. zumindest die Ground-Leitung des Fiih-
lers moglichst lang getrennt von der Ground-Leitung der
Speisung fihren (Vermeidung von Ausgleichstromen).

» Fir passive Sensoren ist ein moglichst grosser Leitungs-
querschnitt (1...1.5 mm?) zu wihlen, da der ohmsche
Leitungswiderstand die Messgenauigkeit beeinflusst.

Anforderungen Schaltkontakt

Der Schaltkontakt muss in der Lage sein, einen Strom von

16 mA @ 24 V sauber zu schalten. Hinweis: Der Startpunkt des
Arbeitsbereichs muss am MFT(2)-Antrieb auf > 0.6 V paramet-
riert sein.

Anschlussschema externer Schaltkontakt an Klappenantriebe

24VAC | ~ .
24Voc — 4 MP Anschluss tiber
SicherheitsTransformator
I
O:/ Weitere Antriebe und
Sensoren

d
T T
12 3 5

i

1 : Y/zU/mp|  NM.., AM., GM.., LF.., AF..

Anschlussschema passive Sensoren an
Klappenantriebe
Pt 1000 oder Ni 1000, Messbereich 850...1600 Q

Anschliessbare passive Sensoren

Messtoleranz abs. [%] Auflésung (ganze Zahlen)

Sensortyp Messbare Temperaturbereiche +0.3 % 1Q
Ni 1000 -28°C...98°C Beispiel: Pt 1000 @ 0 °C = 1000 Q
Pt 1000 35°C...155°C Messtoleranz = +£3 Q oder +0.5 °K
NTC, Messbereich 100 Q...50 kQ
NTC jenachTyp-10°C...160 °C Messtoleranz abs. [%] Auflésung Beispiel:
(1...10 kQ jeweils @ 25 °C) entsprechend dem NTC 22 kQ Temperatur-
Q-Messbereich messwert
100...300 Q +5 10 +2°K@85°C
Messbereiche des S einganges (3) bei Messung von Widerstandswerten 301...600 Q 2 10 +0.6°K @ 60 °C
EElEEIE WEEAEEE 601...17000 £1 10 £025°K@32°C
Ni 1000 ~850...1600 0 1701...5000Q £ 10 +05°K@5°C
291000 niZthollaL o 5001...10000 0 15 10 +1°K@-10°C
NTC-Sensoren 1000...50k0 10001...20000 0 +10 10 +15°K@-25°C
20001...50 000 Q +25 1Q +4°K@-40°C
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Bestellangaben

Bestellnummer Beschreibung Gewicht
PCD2.T500 Anschaltmodul zum MP-Bus, steckbar auf E/A-Modulsteckplatz 1009
PCD7.F180S Anschaltmodul zum MP-Bus, steckbar auf Steckplatz A 8¢

Fiir MP-Bus-kompatible Sensorik kontaktieren Sie Ihre Landesvertretung.

Saia-Burgess Controls AG

Bahnhofstrasse 18 | 3280 Murten, Schweiz
T+41266727272|F +4126 6727499
www.saia-pcd.com

support@saia-pcd.com | www.sbc-support.com

P+P26/342 DE04 03.2014 Anderungen technischer Daten und Angaben vorbehalten.



